@ REDUKTOR GEARBOX @ GETRIEBE

SECiMmi SELECTION

SELECTION

UYGULAMA TiPi - TYPE OF APPLICATION - ART DER ANWENDUNG

Tanim - Description - Beschreibung Deger - Value - Wert
Tar | istenilen ¢ikis momenti - Req. output torque - VerlangteAusgangsdrehmoment Nm
Trmax. | istenilen maks. ¢cikis momenti - Req. max output torque - Verlangtes max. Drehmoment Nm
No | Cikis devri - Output speed - Ausgabegeschwindigkeit rpm
N; | Giris devri - Inside speed - Eingangsgeschwindigkeit rpm
Po | Cikis glicli - Output power - Ausgangsleistung kw
Fro |istenilen ¢cikis mili rad.yiik - Req.output radial load - Erforderliche Radialbelastung N
Xo | Cikis yuk uygulama noktasi - Output load application distance - Ausgabe Lastabstand mm
Far | istenilen cikis mili aks.yiik - Reg.output axial load - Erforderliche axiale Belastung N
Fi |listenilen giris mili rad.yiik - Req.input radial load - Erforderliche Radialbelastung
X, | Giris yuk uygulama noktasi - Input load application distance - Eingang Lastabstand mm
hg | istenilen 8miir - Required duration - Erforderliche Dauer h
I | Calisma dénguist - Duty cycle - Auslastungsgrad %
N | Saatteki calistirma sayisi - Number of starts per hour - Anzahl der Starts pro Stunde 1/h
to | Ortam sicakhgi - Environment temperature - Umgebungstemperatur °C
| =~
Istenilen rediiktor tipi
Type of configuration required [ Bl L] H w
Art der Konfiguration erforderlich !

in line Right-angle

Planetary-worm

Cikis mil tipi - Type of output support - Art der Ausgabeunterstiitzung

Klguk Hacim Genis Hacim Dis Ortam
Ortam - Ambient - Umgebungs [] Small compartment [] Large compartment ] Outside

Kleiner Raum Grober Raum Im Freien
Park freni - Parking Brake - Parkbremse ] YES ] NO

TB R

istenilen fren momenti - Required braking torque - Erforderliches Bremsmoment

Nm

Montaj pozisyonu - Mounting position - Einbaulage

Motor tipi - Type of motor - Ausflihrung des Motors []Hydraulic [] Electric

] Endothermic

Fro Fii

—  —
«I‘Efif —7—3]» Fa+<— Fa-—>

Xo Xi
Xo : Yiik uygulama noktasi Aksiyel ylk ice dogrdksiyel yiik disa dogru
X, : Load application distance Axial load outward Axial load inward
Xo : Lastabstand Axiale Last nach aulRen Axiale Belastung nach innen
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MOMENT TORQUE @ DREHMOMENT
REFERANS TABLOSU REFERENCE TABLE REFERENZ TABELLE
TABLO M - TABLE M - TABELLE M
Boyut
Size pP..1110|P..1130|P..1150|P..1170|P..1190|P..1210|P..1230|P..1250|P..1270| P .. 1290
GroRRe
T, (Nm) 1250 2200 3980 5750 7250 14250 21200 35250 49500 58750
Tomax (Nm) 2350 3400 7000 11000 14450 28500 36280 66800 77500 98000
Boyut
Size P..1310|P..1330|P..1350|P..1370|P..1390|P..1410|P..1430|P.. 1450 | P.. 1470
GroRe
Tz(Nm) 84840 118180 177575 236360 315515 490900 666700 898760 | 1293100
Tomax (Nm) | 140000 195000 293000 390000 570000 810000 | 1100000 | 1595000 | 2000000
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@ DiSLI KUTUSU CIKIS GEARBOX @ GETRIEBE

VERSIYONLARI OUTPUT OPTIONS AUSGANGSVERSION
FLS
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@ DiSLI KUTUSU GIRIS @ GEARBOX @ GETRIEBE
VERSIYONLARI INPUT OPTIONS EINGANGSVERSION

Kademe Sayisi RGM
Number of Stages
Anzahl der Stufen

FH N 3
B

S

F

‘ w
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@ SIPARIS ORDERING @ BESTELL
KODLAMASI CODE CODE

REDUKTOR - GEAR UNIT - GETRIEBE
P[X|W 1|1|5]|4 FIH|S 2|8|.]9]0

Tahvil orani - Gear Ratio - Verhaltnis rapport

Teknik sayfalara bakiniz - See technical sheets - Siehedatenblatter

Cikig tipi - Output version - Ausgangsversion

LS FLC FKS FKC FSS

S|

Rediiksiyon kademesi - Reductions - N°Stufen
1,...2,...3,...4,....

Rediiktor boyutu - Gearbox frame size - Getriebebaugrosse

1110, 1130, 1150, 1170, 1190, 1210, 1230, 1250, 1270, 1290,
1310, 1330, 1350, 1370, 1390, 1410, 1430, 1450, 1470

Rediktor tipi - Type of reduction unit - Bauform getriebestufen
PX PXA PXW
- ' - 4
Planet disli redliktor Ayna mahruti girisli planet disli Sonsuz vida girisli planet disli rediktor
Inline gearbox rediktor Worm gear stages planetary gear unit
Inline getriebe Bevel stages planetary gear unit Schneckengetriebe Stufen
Bevel Stufen Planetengetriebe Planetengetriebe
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@ SIPARIS ORDERING @ BESTELL
KODLAMASI CODE CODE

AKSESUARLAR - FITTINGS - BAUTEILE

G|R (M Vil|A T|F

Cikig Aksesuarlari - Output Fittings - Zubehor Abtrieb

® & O 6

EEE%

Cikis aksesuarlari igin ilerideki teknik sayfalara bakiniz.
For detailed information of output accesories see data pages.

Siehe datenblatter

MONTAJ POZiSYONU
MOUNTING POSITION
EINBAULAGEN

25
%

GIRIS - INPUT - EINGANG

RGM - [HM] [HMF] [RSF] [SVA]

ﬁ[ﬂ o[ E

313 32
7

!
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@ ORNEK GEARBOX

REDUKTOR SECiMi

SELECTION EXAMP. @

GETRIEBENE

AUSWAHL BEISPIEL

UYGULAMA TiPi - TYPE OF APPLICATION - ART DER ANWENDUNG

TUGLA PRESI - BRICK PRESS - ZIEGELPRESSEN

Tanim - Description - Beschreibung Deger - Value - Wert
Tar | istenilen ¢ikis momenti - Req. output torque - VerlangteAusgangsdrehmoment 3600 Nm
Trmax. | istenilen maks. ¢cikis momenti - Req. max output torque - Verlangtes max. Drehmoment 12000 Nm
No | Cikis devri - Output speed - Ausgabegeschwindigkeit 15 rpm
N; | Giris devri - Inside speed - Eingangsgeschwindigkeit 1500 rpm
Po | Cikis glicli - Output power - Ausgangsleistung - kw
Fro |istenilen ¢cikis mili rad.yiik - Req.output radial load - Erforderliche Radialbelastung 60000 N
Xo | Cikis yuk uygulama noktasi - Output load application distance - Ausgabe Lastabstand 80 mm
Far | istenilen cikis mili aks.yiik - Reg.output axial load - Erforderliche axiale Belastung - N
Fi |listenilen giris mili rad.yiik - Req.input radial load - Erforderliche Radialbelastung -
X, | Giris yuk uygulama noktasi - Input load application distance - Eingang Lastabstand - mm
hg | istenilen 8miir - Required duration - Erforderliche Dauer 30000 h
I | Calisma dénguist - Duty cycle - Auslastungsgrad 100 %
N | Saatteki calistirma sayisi - Number of starts per hour - Anzahl der Starts pro Stunde 15 1/h
to | Ortam sicakhgi - Environment temperature - Umgebungstemperatur 20 °C

istenilen rediiktor tipi
Type of configuration required X
Art der Konfiguration erforderlich

Nl H

in line

1=

Right-angle

Planetary-worm

Cikis mil tipi - Type of output support - Art der Ausgabeunterstiitzung

Dolu mil - Cylindrical shaft - Zylinderschaft

Klguk Hacim Genis Hacim Dis Ortam
Ortam - Ambient - Umgebungs [] Small compartment [] Large compartment X Outside
Kleiner Raum Grober Raum Im Freien
Park freni - Parking Brake - Parkbremse ] YES X NO
Ter |istenilen fren momenti - Required braking torque - Erforderliches Bremsmoment - Nm
Montaj pozisyonu - Mounting position - Einbaulage Yatay - Horizontal - Horizontale H

Motor tipi - Type of motor - Ausflihrung des Motors

[]Hydraulic

X Electric

] Endothermic

Fro Fii

= = @5{

Xo Xi
Xo : Yiik uygulama noktasi Aksiyel yik diga dogru
Xo : Load application distance Axial load outward
Xo : Lastabstand Axiale Last nach auflen

Fa-—>

Aksiyel yik ice dogru

Axial load inward

Axiale Belastung nach innen
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ORNEK
REDUKTOR SECiMi

”

Ornek Rediiktor Segimi

ilk olarak 10 numarali forml
yardimi ile dmdr faktérini tayin
ediniz.

ikinci olarak tahvil oranini 3
numarali formul yardimi ile
hesaplayiniz.

Yk siniflandirma tablolarindan
tugla presi yik sinifl H olarak
bulunur.Tablo E'den elektrik motor
uygulamasi ve galisma sayisi 15
yardimi ile emniyet katsayisi

fs = 1.2 bulunur.

Moment referans tablolari M yardimi
ile asagidaki esitliklerdeki sartlari A
saglayacak reduktor tipi 6n se¢imi
yapilr.

T,r X fs = 3600 x 1.2 = 4320 Nm

Lo =

Segilen rediktdrin tahvil orani
i = 100’'e mimkin oldugunca yakin
olmadilir.

Tablo M’'den asagidaki esitligi
saglayacak rediktor tipi tayin edilir.

GEARBOX
SELECTION EXAMP.

Gearbox Selection Example

First ; determine the lifetime factor
with formula 10.

L, = 15x30000 = 450000
Second ; calculate the reduction
ratio due to formula 3.

. 1500
i= 15 =100

From the load classification tables
we obtain brick press load type as
H.From table E drive electric motor
with help of number of starts 15 we
found fs = 1.2 as a result.

Select the gearbox type from the
torque reference tables M whose
characteristics satisfies the below

condition with the help equations A.

15 x 30000 = 450000

The selected gearbox must have a
ratio as close to i = 100 as possible
as.

From table M determine size of
gearbox which satisfies below
condition.

DE|

4750<T,
450000 < n, x h

GETRIEBENE
AUSWAHL BEISPIEL

Getriebene Auswahl Beispiel

Zuerst ; Den Lebensdauerfaktor mit
der Formel 10 bestimmen.

Zweite ; Berechnen des
Reduktionsverhaltnisses nach
Formel 3.

Belastungsklasse der Tabelle H.Wir
bekommen einen Ziegel pressloads
Tabelle E die Nummer mit startet den
Elektromotor anzutreiben, wodurch wir
15 fs = 1.2 gefunden.

Wabhlen Sie die Getriebetypen aus den
Drehmomentreferenztabellen M aus,
deren Eigenschaften die folgende
Bedingung mit den Hilfsgleichungen A
erfullen

Das gewahlte Getriebe muss ein
Verhaltnis so nahe wie mdglich bei
i =100 haben.

Aus der Tabelle M die GrofR3e des
Getriebes bestimmen, das die
Bedingung erflllt.

4750<T,
Boyut
Size P..1190
GrofRle
T, (Nm) 7250
Tomax (Nm) 14450

On secimi yapilan rediiktér PX 1190.

The preliminary selected gearbox is PX

1190.

Das vorgewahlte Getriebe ist PX 1190
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ORNEK
REDUKTOR SECiMi

”

Performans tablolarindan secilen
rediktdrin PX 1190 uygunlugunu
dogrulayin.Tahvil orani kolonundan
i = 100’e en yakin orani segin.

GEARBOX
SELECTION EXAMP.

Consequently verify the size

PX 1190 and relevant performance
table due to the selected gearbox.
From the column i choose the ratio
close to i = 100 as possible as.

GETRIEBENE
AUSWAHL BEISPIEL

DE|

Prifen Sie folglich die Grofze PX 1190
und die relevante Leistungstabelle
aufgrund des ausgewahlten Getriebes.
Aus der Spalte wahle ich das Verhaltnis
nahe bei i = 100 so weit wie mdglich.

—=[ 1021

T, (Nm)
Mmax T2max Pt
n, x h
(min?)  (Nm) = (kw)
500000
4750 2800 | 14450 14

1193

Omiir kolonu n, x h hesaplanan
Lo = 450000 émirden blyuk veya
esit olmaldir.

Bizim 6rnegimizde émir kolonu

n, x h = 500000 = 450000 sartl
saglar.Ayni zamanda secilen digli
kutusu T, = 4750 Nm momente
sahiptir ki bu hesaplanan moment
degerinden T, X fs = 4320 Nm
blyiktir. Performans tablolari

T, =4750 Nm = T, = 3420 Nm
sartini saglar. Bu uygulama igin
uygundur.

Bdylelikle secilen reduktor PX 1193
tahvil orani i = 102.1'dir.

Note that duty value column n, x h
must be higher or equal to calculated
Lo = 450000.

In our case ; lifetime column

n, X h = 500000 = 450000 satisfies
the condition, at the same time chosen
gearbox has T, = 4750 Nm

which is higher than calculated value
T,r X fs = 4320 Nm.

The performance table gives us

T, =4750 Nm = T,5 = 3420 Nm. This
condition is suitable for the application.
Therefore selected gearbox is

PX 1193 with reduction ratio i = 102.1.

| et

Beachten Sie, dass die Sollwertspalte
n, X h gréRer oder gleich

Lo = 450000 sein muss.

In unserem Fall ; Lebensdauer Spalte
n, X h = 500000 = 450000 erfullt die
Bedingung, gleichzeitig gewahltes
Getriebe hat T, = 4750 Nm

Der hoher als der berechnete Wert
Tor X fs = 4320 Nm ist. Die
Leistungstabelle gibt uns

T, = 4750 Nm = T,5 = 3420 Nm.
Diese Bedingung ist fur die
Anwendung geeignet.Deshalb ist
ausgewahltes Getriebe PX 1193 mit
Untersetzungsverhéaltnisi = 102.1.
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ORNEK
REDUKTOR SECiMi

”

Maksimum Moment
Kontrolu

Performans tablolarindan secilen
reduktorin PX 1193, i =102.1
orani ile maksimum torkunun
Tomax = 14450 Nm istenilen
degerden Tgmax = 12000 Nm
blyilk oldugu goérilir.Sonug olarak
secilen reduktériin uygulamadaki
maksimum moment ve tahvil orani
ile uygunlugu dogrulanir.

Millerdeki Yik Kontrolu

Radyal yuk diyagramlarinda

PX 1193 modelin ¢ikis mil tipi ve
uygulama noktasi X, = 80 ( bilgi
formunda verilen ) yardimi ile
egriden misade edilen radyal yik
Frp = 72000 N bulunur. Omiir
faktori diyagramindan K, émar
suresi n, x h = 500000 igin
dizeltme faktdri K = 0.85 bulunur.
Bu durumda gercek misade edilen
YUk Frpe = Fp X K=61200 N
bulunur. Bu durum asagidaki esitligi
dogrular.

Frip(N)
130000

Maximum
Torque Check

Again, from the performance table
we find Typax = 14000 Nm of the
selected gearbox PX 1193 with
ratio i = 102.1 this value is higher
than maximum required torque
Trmax = 12000 Nm. As a result
selected gearbox is again suitable
to the application for maximum
torque and ratio.

Load Check on Shafts

The diagrams of radial load output
shaft type for size PX 1193 see the
page 20 for the distance X, = 80
mm ( as given in the data sheet)
with the help of radial load diagram
we obtain permissible radial load
Frp = 72000 N. From life factor

n, x h =500000 with the help of
correction factor K diagram we
obtain K = 0.85 in this case actual
radial load on shaft

Froc = Frp X K=61200 N

which satisfies condition

Frpc =61200 N = Fr, = 60000 N

K

10

GETRIEBENE
AUSWAHL BEISPIEL

DE|

Maximale
Drehmomentpriifung

Wiederum ergibt sich aus der
Leistungstabelle T,,,,.x = 14000 Nm des
gewahlten Getriebes PX 1193 mit dem
Verhdltnis i = 102.1 dieser Wert ist
héher als das maximal benétigte
Drehmoment Tgnax = 12000
Nm.Dadurch ist das ausgewahlte
Getriebe wieder fir die Anwendung fur
maximales Drehmoment und
Ubersetzungsverhaltnis geeignet.

Lastkontrolle auf Wellen

Die Diagramme der radialen
Lastabtriebswelle fiir die Baugrofle

PX 1193 siehe Seite 20 fur den Abstand
Xo =80 mm (wie im Datenblatt
angegeben) mit Hilfe des
Radiallastdiagramms erhalten wir eine
zulassige Radiallast

Frp = 72000 N.Vom Lebensfaktor

n, X h = 500000 mit Hilfe des
Korrekturfaktors K Diagramm erhalten
wir K = 0.85 in diesem Fall die
tatséchliche radiale Belastung der Welle
Frpc = Frp X K=61200 N

Die die Bedingung erfillt

110000

90000 |-+

\
\

Frp =72000 N =— 70000

50000 BE

1
K=0.85 =—

30000

10000

0.1

180 160 140 120 100 80 60 40 20 O 104

Frpc = Frp X K=72000 x 0.85 = 61200 N

n, x h
108 107 108
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ORNEK
REDUKTOR SECiMi

”

Isil Gli¢ Kontrolu

6 numarali formilden ¢ikis giicuni
hesaplayin.

Secilen reduktor tahvil orani i =
102.1'dir. Reduktoérimuz 3
kademedir.Dinamik verim
tablosundan A, ny = 0.94 bulunur.
Formil 4'ten giris glictni
hesaplayin.

Bilgi formunda ¢alisma déngtisu
| = % 100 ve ortam sicakhgi 20°C
verilmistir.Buna gore tablo B'den
1sil gug faktord fy = 1.00 bulunur.

Giris devri n; = 1500 d/d ve yatay
montaj pozisyonu ile tablo C'den
hiz faktora fy, = 1.00 bulunur.

Son olarak buyuk ¢alisma ortami ile
tablo D'den ortam faktoru fg = 1.00
bulunur.

Formul 8 yardimi ile duzeltilmis isil
glc asagida hesaplanmistir.

Performans tablolarindan segili
rediktorin isil gict Py = 15 kw'dir.
Sonug olarak segili digli kutusunun
1sil glic reduktor giris giciinden
daha buyuktur. Bu durumda disli
kutusu yardimci sogutma sistemine
ihtiya¢c duymaz. Segili disli kutusu
uygulama igin uygundur.

GEARBOX
SELECTION EXAMP.

Thermal Power Check

From the equation 6 we can calculate
the output torque.

7000 x 15
Po= —————=10.99 kw
9550

By the help of reduction ratio i = 102.1
our gearbox has 3 stage in this case
Ng = 0.94 from the table A.

Calculate the input power from the
equation 4 ;

oo 10.99
iT 094

=11.69 kw

From data sheet duty cycle | = %100
and ambient temperature 20°C we
obtain from table B thermal factor

fx =1.00

With input speed n; = 1500 rpm and
horizontal mounting position we obtain
from table C the speed factor

fy, = 1.00

Lastly large compartment we obtain
from table D environmental factor
fr =1.00

Due to formula 8 calculate the
corrected thermal power as ;

P;c=11.69x1.00x 1.00 x 1.00 = 11.69 kw

Again from the performance table for
selected gearbox we find Pt = 15 kw.
As a result thermal power of the
gearbox selected gearbox is higher
than input power which means
gearbox does not need an auxiliary
cooling system.The chosen gearbox is
suitable for application.

Py =15 kw > Pyc = 11.69 kw

GETRIEBENE
AUSWAHL BEISPIEL

DE|

Prufung der thermischen
Leistung

Aus der Gleichung 6 kénnen wir
das Ausgangsdrehmoment
berechnen.

Mit Hilfe des Untersetzungsverhaltnisses
i = 102.1 hat unser Getriebe in diesem
Fall 3 stage ng = 0.94 aus der Tabelle
A.Berechnen Sie die Eingangsleistung
aus Gleichung 4;

Aus dem Datenblatt-Tastverhaltnis

I = %2100 und Umgebungstemperatur
20°C erhalten wir aus dem thermischen
Faktor der Tabelle B fx = 1.00

Mit Eingangsdrehzahl n; = 1500 rpm und
horizontaler Einbaulage ergibt sich aus
Tabelle C der Drehzahlfaktor

fy, =1.00

Schlief3lich groRRes Fach erhalten wir aus
Tabelle D Umgebungsfaktor
fr = 1.00

Aufgrund der Formel 8 berechnen wir die
korrigierte Warmeleistung ;

Wieder von der Leistungstabelle fir
ausgewahltes Getriebe finden wir

P: =15 kw. Als Ergebnis ist die
thermische Leistung des
Getriebeauswahlgetriebes héher als die
Eingangsleistung, dh das Getriebe
bendtigt kein zusatzliches Kihlsystem.
Das gewahlte Getriebe ist fur die
Anwendung geeignet.

D)(



SOGUTMA
TiPi SECIMI

”

Tahvil orani i = 22.1 olan bir disli
kutusu PX 1212 FLC asagidaki
kosullarda calisiyor.

* Giris devri n; = 1500 d/d

* Giris guicl P; = 22 kw

* Yatay calisma pozisyonu.

* Ortam sicakhgl tg=30°C

* Galisma periyodu | = %100

* Calisma alani : Kiiglik hacim

Secilen sanzimanin termal glicQ,
tablodaki P, = 23 kw'dir.

COOLING
TYPE SELECTION

A gearbox PX 1212 FLC with reduction
ratio i = 22.1 is working following
conditions.

* Input speed n; = 1500 rpm

* Input power P; = 22 kw.

* Horizontal mounting position.

* Ambient temperature to = 30°C

* Duty cycle | = %100

* Work environment : small
compartment

The thermal power of the gearbox
selected is P, = 23 kw from below
table.

KUHLTYP
AUSWAHL

DE|

Ein Getriebe PX 1212 FLC mit
Untersetzungsverhéltnis i = 22.1
arbeitet nach Bedingungen.
Eingangsdrehzahl n; = 1500 rpm
Eingangsleistung P; = 22 kw.
Horizontale Einbaulage.
Umgebungstemperatur t5=30°C
Einschaltdauer | = %100
Arbeitsumgebung : klein Abteil

Die thermische Leistung des
ausgewahlten Getriebes betragt
P; = 23 kw aus der unteren

Tabelle.
L
T, (Nm)
nlmax T2max Pt
n, x h
(min)  (Nm) [ (kw)

23

Calisma ¢evrimi | =% 100 ve ortam
sicakhgi 30°C yardimiyla, Tablo
B’den termal faktor fx=0.85
bulunur.

Giris hizi n; = 1500 d/d ve yatay
montaj konumu ile f,, = 1.00 tablo
C'den elde edilir.

Son olarak, kic¢uk bélme icin, tablo
D'den c¢evresel faktori fr = 0.70
bulunur.

Formdl 8 yardimiyla.

With the help of duty cycle | = %100
and ambient temperature 30°C we
found thermal factor fx = 0.85 from
table B.

With input speed n; = 1500 rpm and
horizontal mounting position f,, = 1.00
is obtained from table C.

Finally for small compartment we
found environmental factor fg = 0.70
from table D.

With the help of formula 8.

Prc=23x0.85x1.00x0.70 = 13.7 kw

Mit Hilfe des Arbeitszyklus | =%100
und Umgebungstemperatur 30°C
ergab sich aus Tabelle B der
Warmefaktor fx = 0.85.

Mit der Eingangsdrehzahl

n; = 1500 rpm und der horizontalen
Einbaulage f,, = 1.00 ergibt sich
aus Tabelle C.

SchlieBlich fanden wir fir kleines
Abteil den Umgebungsfaktor

fr =0.70 aus Tabelle D.

Mit Hilfe der Formel 8.
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@ SOGUTMA
TiPi SECIMI

Giris gucu P; , duzeltilmis P1¢ 1s1l
glclnden daha buyuktar.

Duruma goére bu sistem yardimci
bir sogutma sistemine ihtiyag
duyuyor.

Formul 9'a bagh olarak, dagilacak
olan termal glicli hesaplayiniz.
Bunu yapmak i¢in, disli kutusunun
dinamik verimliligi A tablosundaki
PX 1212 ny=0.96 alinir.

Dagitalacak 1sil gug;

Diyelim ki 1s1 esanjoru giris ve ¢ikis
sicakliklari;
t =85°C, ty = 60°C.

Crt = 35, tablo L'den montaj
konumu yardimi ile bulunur.

Son olarak, denklem 18'den debiyi
gy hesaplariz.

Sonug olarak, 1s1 esanjor tipini I
olarak seciyoruz.

COOLING
TYPE SELECTION

The input power P; is greater than
the corrected thermal power P.

P, =22 kw = Py = 13.7 kw

According to the situation this
system needs an auxiliary
cooling system.

Than calculate thermal power to be
dissipated, due to formula 9.

In order to make this the dynamic
efficiency of the gearbox PX 1212
Ng = 0.96 from table A is picked up.

The thermal power to be dissipated
is;

Pp= (22-13.7) x (1- 0.96 ) = 0.33 kw

Let's as assume the heat exchanger
inside an outside temperatures are
t;=85°C, ty = 60°C.

Crt = 35 with the help of mounting
position from table L.

Lastly we calculate the flow rate gy
from the equation 18.

(22 - 13.7) x 35 x 0.07

Qu = =0.81 I/min

85-60

As a result, we select the heat
exchanger type as I.

@ KUHLTYP
AUSWAHL

Die Eingangsleistung P; ist gréRer
als die korrigierte Warmeleistung
PTC.

Je nach Situation bendtigt dieses
System eine Zusatzkihlung.

Als Berechnung der thermischen
Verlustleistung, aufgrund der
Formel 9.

Um dies zu erreichen, wird der
dynamische Wirkungsgrad des
Getriebes PX 1212 ny=0.96 aus
Tabelle A aufgenommen.

Die abzugebende thermische
Leistung ist;

Lassen Sie uns annehmen, der
Warmetauscher innerhalb eines
AuRentemperaturen sind
t,=85°C, ty = 60°C.

Crt = 35 mit Hilfe der Einbaulage
vom Tisch L.

Schlie3lich berechnen wir die
Stromungsgeschwindigkeit gy aus
der Gleichung 18.

Als Ergebnis wahlen wir den
Warmetauschertyp I.
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FREN
SECiMmi

”

PX 1173 FSS orani i = 90.6 olan bir
disli kutusu asagidaki kosullarla
calisiyor.

* Gerekli ¢ikis torku T,g = 4750 Nm
* Fren guvenlik faktord S¢ = 1.5
Denklem 1 yardimiyla gereken
frenleme torku;

Olgu sayfalarindan fren modeli
BR 100 uygulama igin segilmistir.

BRAKE
SELECTION

A gearbox that is type PX 1173
FSS with a ratio i = 90.6 is working
with below conditions.

* Required output torque

To,r =4750 Nm

* Brake safety factor S; = 1.5
With the help of equation 1 the
required braking torque;

1.5 x 4750

Tar =
BR 90.6

=78.6 Nm

From the dimension pages brake
model BR 100 is selected for

(¢

y?

@
ol

n"

0
0

+
\3

BREMSE
AUSWAHL

DE|

Ein Getriebe des Typs PX 1173
FSS mit einem Verhaltnis i = 90,6
mit folgenden Bedingungen.

* Abtriebsdrehmoment

T,z =4750 Nm

* Bremssicherheitsfaktor

S¢ = 1.5Mit Hilfe der Gleichung 1
das erforderliche Bremsmoment;

Aus den Maf3seiten wird das
Bremsenmodell BR 100 fir die
Anwendung ausgewahlt.

0

application.
BR 100
©
@ L

Bu fren modellerinde BR 110
secilmistir.

In section of brake models BR 110
is selected for this case.

Im Bereich der Bremsmodelle wird
BR 110 fir diesen Fall ausgewahlt.

BR 100
Yag - Oil
T, P, P,
5 M | Kod - Code - Bestell | 2™ It Kg
(Nm) (bar) (bar) V1 | B5
BR 110 110 11 2000.200.010
BR 120 160 15 2000.200.020
320 (0.3]0.15] 20
BR 130 220 21 2000.200.030
00.040
-

Segilen fren BR 110,

Tg = 110 Nm'dir.

T,g = Tg x i Bu formiilden
yararlanarak sanziman c¢ikis
frenleme momentini
hesaplayabiliriz.

The selected brake is BR 110,
Tg =110 Nm from the formula
T,g = Tz x i with the help of this
formula we can calculate the
gearbox output braking torque.

T,s =110 x 90.6 = 9966 Nm

Die gewahlte Bremse ist BR 110,
Tg =110 Nm aus der Formel

T,g = Tg x i Mit Hilfe dieser Formel
kénnen wir das
Getriebeausgangsbremsmoment
berechnen.
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FREN
SECiMmi

”

Performans tablolarindan i = 90.6
orani i¢in.PX 1173'de
Tomax = 11000 bulunur.

BRAKE
SELECTION

From the performance tables of
PX 1173 we found T, = 11000 Nm
for the ratio i = 90.6 .

BREMSE
AUSWAHL

DE|

Aus den Leistungstabellen von
PX 1173 fanden wir Typ,ax = 11000 Nm
Fir das Verhéltnis i = 90.6 .

B m—

T, (Nm)

n, x h

Mimax T2max Pt

(min?) [ (Nm) | (kw)

—=[ 906 ]

11000

1173

Disli kutusu ¢ikis frenleme torku
T,g, asagidaki denkleme gore
reduktor tarafindan iletilen
maksimum torktan disiktar.

Dolayisiyla, secilen fren, disli
kutusu uygulama icin uygundur.

| R

The gear unit output braking torque
T,g is lower than the maximum
torque transmitted by the gear unit,
according to the below equations.

Top = 9966 NM S Ty = 11000 Nm

Consequently the selected brake is
suitable for the gear unitin
application.

Das Getriebeausgangs-Bremsmoment
T,g ist niedriger als das von der
Getriebeeinheit ibertragene maximale
Drehmoment gemaf den folgenden
Gleichungen.

Folglich ist die ausgewahlte Bremse
fur das Getriebe in der Anwendung
geeignet.
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. Kademe Sayisi

. Tahvil Orani

. Disli Kutusu Cikis Torklari

Servis Faktoril fs = 1
Omiir n, x h goz éniine alinarak

Maksimum Giris Devri
Disli Kutusu Maksimum Cikis Momenti
Disli Kutusu Termal Glg

Donus Yonu

Number of Reduction Stages
Ratio
Gearbox Output Torque

Service Factor fs = 1
Life n, x h

Maximum Input Speed
Maximum Output Torque
Thermal Capacity

Direction of Rotation

@ TABLO READING THE @ LESEN SIE DIE
OKUNMASI CHART DIAGRAMM
IPX 111. [.....
T, (Nm)
nlmax TZmax Pt
i n, x h
(minY) [ (Nm) | (kW)
10000 | 25000 | 50000 | 100000 | 500000 |1000OOO
3.55 1250 1096 955 832 830 830 2800 2350 12
4.28 1250 1096 950 832 800 785 2800 2300 12
1111 5.60 915 815 690 680 678 675 2800 1600 12
6.75 805 725 618 600 600 580 2800 1420 12
8.67 525 448 396 380 380 380 2800 945 12
Boyut Size Grof3e

Anzahl der Reduktionsstufen
Verhaltnis
Getriebeausgang Drehmoment

Dienstfaktor fs = 1
Lebenn, x h

Maximale Eingangsgeschwindigkeit
Maximales Ausgangsdrehmoment
Warmekapazitat

Drehrichtung
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@ TABLO READING THE @ LESEN SIE DIE
OKUNMASI CHART DIAGRAMM

PXA 1110
IPXA 111. |..... | Q)

| -l

T, (Nm)

N1max TZmax Pt

i n, x h
(minY) [ (Nm) | (kW)

10000 | 25000 | 50000 | 100000 | 500000 |1000OOO

10.4 1250 1096 955 832 830 830 2000 2350 8
12,5 1250 1096 950 832 800 785 2000 2300 8
1112 16.4 915 815 690 680 678 675 2000 1600 8
19.7 805 725 618 600 600 580 2000 1420 8
Boyut Size Grof3e
. Kademe Sayisi Number of Reduction Stages Anzahl der Reduktionsstufen
. Tahvil Orani Ratio Verhdltnis
. Disli Kutusu Cikis Torklari Gearbox Output Torque Getriebeausgang Drehmoment
Servis Faktori fs =1 Service Factor fs = 1 Dienstfaktor fs = 1
Omiir n, x h goz éniine alinarak Life n, x h Lebenn, x h
. Maksimum Giris Devri Maximum Input Speed Maximale Eingangsgeschwindigkeit
. Disli Kutusu Maksimum Cikis Momenti Maximum Output Torque Maximales Ausgangsdrehnmoment
. Disli Kutusu Termal Gii¢ Thermal Capacity Warmekapazitat
. DOnusg Yonu Direction of Rotation Drehrichtung
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